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No. 03 <Product & Service of SUS>

ผลิิตภัณัฑ์แ์ลิะบริิการิของ SUS
IAI หุ่่�นยนต์์อุ่ต์สาหุ่กรรมสำาหุ่รับระบบอุตั์โนมตั์ภิายในโรงงาน ช่�วยลดการใช้่
พลงังานและเป็็นมติ์รกบัสิ�งแวดล้อุม (ลดการป็ล�อุยก๊าซ CO2 ในอุากาศ)

Cartesian Robot 
แอคชููเอเตอร์ิหลิายแกนท่ี่�ที่ำางานร่ิวมกนัโดยใชู้
เพี่ยงคำาสั่ั�งเด่ยว แต่ม่ความเป็็นอิสั่ริะในการิตั�งค่า
ความเร็ิว ริะยะเคล่ิ�อนท่ี่� แลิะการิรัิบนำ�าหนกัโหลิด

EC Elecylinder 
แอคชููเอเตอร์ิไฟฟ้าแบบบิ�วอินคอนโที่ริลิท่ี่�
สั่ามาริถที่ำางานไดอ้ยา่งริวดเร็ิว อ่กหน่�งที่าง
เล่ิอกเพี่�อที่ดแที่นการิใชูก้ริะบอกลิม ใชูง้าน
ไดง่้ายสั่ำาหรัิบผูเ้ริิ�มตน้ใชูแ้อคชููเอเตอร์ิไฟฟ้า

ROBO Cylinder 
ขนาดกะที่ดัรัิด เคล่ิ�อนท่ี่�ไดสู้ั่งสุั่ด 512 
ตำาแหน่ง มาพีร้ิอมกบั Battery Less Absolute 
Encoder จดจำาค่าการิที่ำางานไดแ้ม่นย ำา ลิด
ความสิั่�นเป็ล่ิองในการิเป็ล่ิ�ยนแบตเตอร่ิ�

Table Top Robot
รูิป็ที่ริงกะที่ดัรัิดใชูบ้อลิสั่กรูิแลิะมอเตอร์ิ
ควบคุมเซอร์ิโวท่ี่�ม่ความแม่นย ำา ชู่วยลิด
ปั็ญหาการิที่ำางานผดิขั�นตอนได้

SCARA Robot 
เหมาะอยา่งยิ�งสั่ำาหรัิบการิที่ำางานท่ี่�ตอ้งการิ
ความเร็ิวสูั่งแลิะแม่นย ำา เชู่น การิซ่ลิ การิ
หยอดกาว แลิะการิป็ริะกอบชิู�นงาน เป็็นตน้

SUS BKK เป็็นตวัแที่นจำาหน่ายผลิิตภัณัฑ์แ์อคชููเอเตอร์ิไฟฟ้าแบรินด ์IAI เจา้แริกในป็ริะเที่ศไที่ย ดว้ย

ป็ริะสั่บการิณ์ยาวนานกวา่ 20 ป่็ จ่งไม่ใชู่เพี่ยงแค่การินำาเสั่นอขาย แต่เริาใหบ้ริิการิตั�งแต่ใหค้ ำาแนะนำา

ในการิเล่ิอกใชูผ้ลิิตภัณัฑ์ ์ วธ่ิีการิใชูง้าน การิดูแลิรัิกษา ตลิอดจนการิบริิการิหลิงัการิขายโดยท่ี่มผู ้

Linear Servo Actuator
ขับเคล่ิ�อนด้วยแริงอัดจากพีลิังงานแม่
เหลิก็ ม่อตัริาเร่ิงแลิะความเร็ิวสูั่ง ริองรัิบ
งานท่ี่�ม่นำ� าหนกัโหลิดสูั่งแลิะการิที่ำางานท่ี่�
ม่ริะยะสั่โตริกยาวได้

ป็ระสิทธิิภาพ

ไลน์อุัพผลิต์ภัณฑ์์

อุาย่การใช้่งาน 
EC Cylinder ยาวนาน

กว�า AIR Cylinder 
ถึงึ 5 เท�า

ELECYLINDER® ใชูบ้อลิสั่กรูิแลิะลิิเน่ยร์ิไกดใ์นการิเคล่ิ�อนท่ี่� โคริงสั่ร้ิางภัายในไม่ม่กลิไกการิกริะแที่ก ที่ำาใหม่้อายกุาริใชูง้านท่ี่�ยาวนาน

เง ือ่นไขการท างาน
วนัท างานตอ่ปี ช ัว่โมงการท างาน ระยะการเคลือ่นที่ การรบัน า้หนกั รอบการท างาน

240 วัน 16 ชม. / วัน 300 mm  แนวระนาบ: 12 kg 8 วนิาท ี/ รอบ

ความทนทาน
อายกุารใชง้าน ปรมิาณการใชง้าน สาเหตกุารเสยีหาย หมายเหตุ

Air Cylinder (Rod Type)
3 ปี 5 ลา้นครัง้ (ประมาณ) โอรงิเสือ่มสภาพ -

EC Cylinder (Rod Type)
15 ปี 16,000 กม. (ประมาณ) แบริง่เสือ่มสภาพ Max Speed : 700 mm/s      

อตัราเรง่ : 1 G

เชู่�ยวชูาญดา้นเที่คนิคของผลิิตภัณัฑ์ ์ IAI โดยตริงท่ี่�จะคอยดูแลิท่ี่านเม่�อป็ริะสั่บปั็ญหาการิใชูง้านหร่ิอบริิการิงานซ่อมไดอ้ยา่งที่นัท่ี่วงท่ี่ อ่กที่ั�งม่

การิจดัอบริมหลิกัสูั่ตริ IAI ตั�งแต่ขั�นพี่�นฐานจนถ่งขั�นสูั่ง ไม่วา่จะเป็็นการิเชู่�อมต่อหร่ิอการิเข่ยนโป็ริแกริม เป็็นตน้ ซ่� งจะที่ำาใหท่้ี่านม่ความมั�นใจ

แลิะสั่ามาริถใชูอุ้ป็กริณ์ IAI ไดอ้ยา่งม่ป็ริะสิั่ที่ธิีภัาพีสูั่งสุั่ดที่ั�งในดา้นแอป็พีลิิเคชูั�นการิใชูง้านหร่ิอยด่อายกุาริใชูง้านของอุป็กริณ์ไดย้าวนานข่�น

“The No.1 Market Shere”
Worldwide Electric Linear Actuator Market Share



ELECYLINDER® สั่ามาริถควบคุมการิที่ำางานโดยใชูส้ั่ญัญาณ ON/OFF เชู่นเด่ยวกบัโซลิินอยดว์าลิว์ ใชูง้านง่ายแมใ้นริะดบั Beginner

สั่ามาริถสั่ตาร์ิที่หร่ิอสั่ั�งหยดุไดอ้ยา่งริาบร่ิ�นในขณะที่ำางานดว้ยความเร็ิวสูั่ง แลิะผูป้็ฏิิบติังานสั่ามาริถป็รัิบ A (ความเร่ิง), V (ความเร็ิว)

แลิะ D (ความหน่วง) แยกกนัไดโ้ดยใส่ั่ตวัเลิขเป็อร์ิเซ็นตเ์พี่�อกำาหนดค่า

ป็ระเภทขอุง EC

การควบค่ม

ไม่จำาเป็็นตอ้งเชู่�อมต่อกบั PC หร่ิอ Teaching Pendant สั่ามาริถตั�งค่าแลิะที่ดสั่อบการิที่ำางานไดโ้ดยใชูแ้ค่ ELECYLINDER® เพี่ยงอยา่งเด่ยว

TB-03

TB-03E
TBD-1 TBD-1WL

Teaching Pendant มาพีร้ิอม
กบัยนิูตจ่ายไฟเฉพีาะ

ตวัควบคุมความเร็ิวแบบ
ดิจิตอลิบิ�วอิน

Teaching Controller 
แบบใชูส้ั่าย

Teaching Controller 
แบบไร้ิสั่าย

▲ Alignment Mark

Just!! Select 1-10

เลือุกแกนท่�เชื่�อุมต์�อุได้ง�าย

Max Detection 
16 axes

เชื่�อุมต์�อุได้ในระยะไกลความเร็ว 10 ระดบั

ร่โมทไร้สาย

▲Monitor Screen

- Origin Setting (P,A,D,V)
- Home Position   - Test Run
- Jog Movement  - Brake Release
- Motor Switch ON/OFF
- Check Cycle Time
- Pressing Force  - Error Display
- Alarm Reset

Remote Function


