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iFAS

スペック 制御ロジック

220×359×37.5（mm）

2.6kg

ステッピングモータ

自律走行制御コントローラ

光センサ(受発信)

停止センサ

速度切替センサ(3速)

衝突検知センサ

0～999

DC24V(※レーンから受電)

サイズ

重量

駆動源

制御

パレット設定ID

電源

自走式パレット仕様

MAX10kg

MAX1,000mm/sec

±1mm

可搬重量

速度

停止精度

自走式パレット性能

10kg以下

W:300 D:220 H:200（mm）以下を
基本としますが、ワークの重心位置等に
より対応可否が異なりますので、
都度ご相談ください。

質量

サイズ

対象ワーク

0～40℃

35～85％RH

腐食性ガス、オイルミスト、
引火性ガス、塵埃のないこと

屋内で直射日光が
当たらない場所

温度

湿度

使用場所

使用周囲
雰囲気

使用環境

位置決めユニット
高精度位置決め ±0.1mm

可搬重量 10kg

加速度 0.06G

衝突検知 300mm

停止位置
繰り返し精度±1mm

359

220220

低速 5
0mm

/sec

中速 4
00mm

/sec

高速 1
,000m

m/se
c

3速切替

前進、後退走行

スロット外側に配置

低速速度ドグ

スロット外側に配置

停止ドグ

スロット2列に配置

高速

スロット内側に配置

中速

進行方向

〔Home〕
①停止ドグでパレット停止
　　　
②パレット到着出力
　　　
③上位コントローラでルートNo.決定
　　　
④パレットにルート情報書き込み
　　　
⑤パレットに発進指令

〔Station〕
①停止ドグでパレット停止
　　　
②パレット到着出力
　　　
③自動機作業
　　　
④自動機作業完了
　　　
⑤パレットに発進指令

〔Station〕
①停止ドグでパレット停止
　　　
②パレット到着出力
　　　
③作業なし確認
　　　
④パレットに発進指令

iFASルート例

製品A

製品B

製品C

製品Ｄ

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

工程1

工程1

工程1

工程1

分岐

分岐

分岐

分岐

コーナ3

⇒

⇒

コーナ5

コーナ1

コーナ1

コーナ1

コーナ1

工程2

工程4

ー

工程6

コーナ2

コーナ2

コーナ2

コーナ2

工程3

ー

工程5

⇒

Home

Home

Home

Home

コーナ4

コーナ6

合流

合流

合流

合流

コーナ7

コーナ7

コーナ7

コーナ7

コーナ8

コーナ8

コーナ8

コーナ8

専用ソフト「iFAS Writer」

ルート情報書き込み 作業あり 作業なし

Station
コントローラ

Home
コントローラ上位

コントローラ

光センサ

速度ドグ停止ドグ 停止ドグ速度ドグ停止ドグ

（例）製品B

作業ありの場所にチェック 通過順序を記入（コントローラID）

工程名などを記入

停止させたい位置に取り付け 切替速度に合わせて取り付け

ID016 ID000 ID001

ID008 ID007 ID006 ID005

ID015 ID014 ID010 ID009 ID004 ID003 ID002

ID013 ID012 ID011

Home コーナ1

コーナ4 工程3 工程2 コーナ3

コーナ７ 合流 工程5

コーナ8

工程4 分岐 工程1 コーナ2

コーナ6 工程6 コーナ5

001

002

003

004

005

006

007

008

009

010

オーダーNo.(Order No.)停止(Stop) ポジション名(Position Name)

Home

Name001

Name002

Name003

Name004

Name009

Name010

Name014

Name015

Name016

メモ(Memo)

Home

コーナ1

コーナ2

工程1

分岐

工程4

工程5

合流

コーナ7

コーナ8

ルート情報は専用ソフト「iFAS Writer」
で作成し、Homeコントローラに書き込
んでおきます。

Homeで製品Bの
搬送ルートを
登録した場合の動き

工程5は作業なしの
ため停止地点として
登録しません。

Homeには最大200ルートの設定ができ、1ルートあたり100地点までの登録が可能です。
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iFAS

スペック 制御ロジック

220×359×37.5（mm）

2.6kg

ステッピングモータ

自律走行制御コントローラ

光センサ(受発信)

停止センサ

速度切替センサ(3速)

衝突検知センサ

0～999

DC24V(※レーンから受電)

サイズ

重量

駆動源

制御

パレット設定ID

電源

自走式パレット仕様

MAX10kg

MAX1,000mm/sec

±1mm

可搬重量

速度

停止精度

自走式パレット性能

10kg以下

W:300 D:220 H:200（mm）以下を
基本としますが、ワークの重心位置等に
より対応可否が異なりますので、
都度ご相談ください。

質量

サイズ

対象ワーク

0～40℃

35～85％RH

腐食性ガス、オイルミスト、
引火性ガス、塵埃のないこと

屋内で直射日光が
当たらない場所

温度

湿度

使用場所

使用周囲
雰囲気

使用環境

位置決めユニット
高精度位置決め ±0.1mm

可搬重量 10kg

加速度 0.06G

衝突検知 300mm

停止位置
繰り返し精度±1mm

359

220220

低速 5
0mm

/sec

中速 4
00mm

/sec

高速 1
,000m

m/se
c

3速切替

前進、後退走行

スロット外側に配置

低速速度ドグ

スロット外側に配置

停止ドグ

スロット2列に配置

高速

スロット内側に配置

中速

進行方向

〔Home〕
①停止ドグでパレット停止
　　　
②パレット到着出力
　　　
③上位コントローラでルートNo.決定
　　　
④パレットにルート情報書き込み
　　　
⑤パレットに発進指令

〔Station〕
①停止ドグでパレット停止
　　　
②パレット到着出力
　　　
③自動機作業
　　　
④自動機作業完了
　　　
⑤パレットに発進指令

〔Station〕
①停止ドグでパレット停止
　　　
②パレット到着出力
　　　
③作業なし確認
　　　
④パレットに発進指令

iFASルート例

製品A

製品B

製品C

製品Ｄ

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

工程1

工程1

工程1

工程1

分岐

分岐

分岐

分岐

コーナ3

⇒

⇒

コーナ5

コーナ1

コーナ1

コーナ1

コーナ1

工程2

工程4

ー

工程6

コーナ2

コーナ2

コーナ2

コーナ2

工程3

ー

工程5

⇒

Home

Home

Home

Home

コーナ4

コーナ6

合流

合流

合流

合流

コーナ7

コーナ7

コーナ7

コーナ7

コーナ8

コーナ8

コーナ8

コーナ8

専用ソフト「iFAS Writer」

ルート情報書き込み 作業あり 作業なし

Station
コントローラ

Home
コントローラ上位

コントローラ

光センサ

速度ドグ停止ドグ 停止ドグ速度ドグ停止ドグ

（例）製品B

作業ありの場所にチェック 通過順序を記入（コントローラID）

工程名などを記入

停止させたい位置に取り付け 切替速度に合わせて取り付け

ID016 ID000 ID001

ID008 ID007 ID006 ID005

ID015 ID014 ID010 ID009 ID004 ID003 ID002

ID013 ID012 ID011

Home コーナ1

コーナ4 工程3 工程2 コーナ3

コーナ７ 合流 工程5

コーナ8

工程4 分岐 工程1 コーナ2

コーナ6 工程6 コーナ5

001

002

003

004

005

006

007

008

009

010

オーダーNo.(Order No.)停止(Stop) ポジション名(Position Name)

Home

Name001

Name002

Name003

Name004

Name009

Name010

Name014

Name015

Name016

メモ(Memo)

Home

コーナ1

コーナ2

工程1

分岐

工程4

工程5

合流

コーナ7

コーナ8

ルート情報は専用ソフト「iFAS Writer」
で作成し、Homeコントローラに書き込
んでおきます。

Homeで製品Bの
搬送ルートを
登録した場合の動き

工程5は作業なしの
ため停止地点として
登録しません。

Homeには最大200ルートの設定ができ、1ルートあたり100地点までの登録が可能です。

T-Slot (S) สำหรับจับยึด
อุปกรณ์เสริม

จ่ายไฟโดยตรง 
ไม่ต้องใช้แบตเตอรี่

ป้อนข้อมูล 
“เส้นทางลำเลียง” และ 
“ข้อมูลกระบวนการผลิต” 

พาเลทเคลื่อนที่ได้ทั้งแบบ
เดินหน้าและถอยหลัง

รับน้ำหนักสูงสุด 
10 กก. 1,000 มม./วินาที

ความเร็วสูงสุด

3 ระดับ
ปรับความเร็ว

1 มม.+-
ความแมนยำในการหยุด

พาเลทแบบอิสระ
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iFAS

スペック 制御ロジック

220×359×37.5（mm）

2.6kg

ステッピングモータ

自律走行制御コントローラ

光センサ(受発信)

停止センサ

速度切替センサ(3速)

衝突検知センサ

0～999

DC24V(※レーンから受電)

サイズ

重量

駆動源

制御

パレット設定ID

電源

自走式パレット仕様

MAX10kg

MAX1,000mm/sec

±1mm

可搬重量

速度

停止精度

自走式パレット性能

10kg以下

W:300 D:220 H:200（mm）以下を
基本としますが、ワークの重心位置等に
より対応可否が異なりますので、
都度ご相談ください。

質量

サイズ

対象ワーク

0～40℃

35～85％RH

腐食性ガス、オイルミスト、
引火性ガス、塵埃のないこと

屋内で直射日光が
当たらない場所

温度

湿度

使用場所

使用周囲
雰囲気

使用環境

位置決めユニット
高精度位置決め ±0.1mm

可搬重量 10kg

加速度 0.06G

衝突検知 300mm

停止位置
繰り返し精度±1mm

359

220220

低速 5
0mm

/sec

中速 4
00mm

/sec

高速 1
,000m

m/se
c

3速切替

前進、後退走行

スロット外側に配置

低速速度ドグ

スロット外側に配置

停止ドグ

スロット2列に配置

高速

スロット内側に配置

中速

進行方向

〔Home〕
①停止ドグでパレット停止
　　　
②パレット到着出力
　　　
③上位コントローラでルートNo.決定
　　　
④パレットにルート情報書き込み
　　　
⑤パレットに発進指令

〔Station〕
①停止ドグでパレット停止
　　　
②パレット到着出力
　　　
③自動機作業
　　　
④自動機作業完了
　　　
⑤パレットに発進指令

〔Station〕
①停止ドグでパレット停止
　　　
②パレット到着出力
　　　
③作業なし確認
　　　
④パレットに発進指令

iFASルート例

製品A

製品B

製品C

製品Ｄ

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

工程1

工程1

工程1

工程1

分岐

分岐

分岐

分岐

コーナ3

⇒

⇒

コーナ5

コーナ1

コーナ1

コーナ1

コーナ1

工程2

工程4

ー

工程6

コーナ2

コーナ2

コーナ2

コーナ2

工程3

ー

工程5

⇒

Home

Home

Home

Home

コーナ4

コーナ6

合流

合流

合流

合流

コーナ7

コーナ7

コーナ7

コーナ7

コーナ8

コーナ8

コーナ8

コーナ8

専用ソフト「iFAS Writer」

ルート情報書き込み 作業あり 作業なし

Station
コントローラ

Home
コントローラ上位

コントローラ

光センサ

速度ドグ停止ドグ 停止ドグ速度ドグ停止ドグ

（例）製品B

作業ありの場所にチェック 通過順序を記入（コントローラID）

工程名などを記入

停止させたい位置に取り付け 切替速度に合わせて取り付け

ID016 ID000 ID001

ID008 ID007 ID006 ID005

ID015 ID014 ID010 ID009 ID004 ID003 ID002

ID013 ID012 ID011

Home コーナ1

コーナ4 工程3 工程2 コーナ3

コーナ７ 合流 工程5

コーナ8

工程4 分岐 工程1 コーナ2

コーナ6 工程6 コーナ5

001

002

003

004

005

006

007

008

009

010

オーダーNo.(Order No.)停止(Stop) ポジション名(Position Name)

Home

Name001

Name002

Name003

Name004

Name009

Name010

Name014

Name015

Name016

メモ(Memo)

Home

コーナ1

コーナ2

工程1

分岐

工程4

工程5

合流

コーナ7

コーナ8

ルート情報は専用ソフト「iFAS Writer」
で作成し、Homeコントローラに書き込
んでおきます。

Homeで製品Bの
搬送ルートを
登録した場合の動き

工程5は作業なしの
ため停止地点として
登録しません。

Homeには最大200ルートの設定ができ、1ルートあたり100地点までの登録が可能です。

ขอมูลจำเพาะพาเลทอัตโนมัติ�
ขนาด�

น้ำหนัก�

ระบบขับเคลื่อน�

ระบบควบคุม�

ID พาเลท�

แหล่งจ่ายไฟ�

220 × 359 × 37.5 มม.�

2.6 กก.�

มอเตอร์สเต็ปปิ้ง (Stepping Motor)�

คอนโทรลเลอร์ควบคุมการวิ่งอัตโนมัติ

เซ็นเซอร์ตรวจจับแสง (รับสัญญาณ)

เซ็นเซอร์ Stop Dog 

เซ็นเซอร์เปลี่ยนความเร็ว

เซ็นเซอร์ตรวจจับการชน�

0 – 999�

DC24V (รับไฟจากรางเลื่อน)�
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iFAS

スペック 制御ロジック

220×359×37.5（mm）

2.6kg

ステッピングモータ

自律走行制御コントローラ

光センサ(受発信)

停止センサ

速度切替センサ(3速)

衝突検知センサ

0～999

DC24V(※レーンから受電)

サイズ

重量

駆動源

制御

パレット設定ID

電源

自走式パレット仕様

MAX10kg

MAX1,000mm/sec

±1mm

可搬重量

速度

停止精度

自走式パレット性能

10kg以下

W:300 D:220 H:200（mm）以下を
基本としますが、ワークの重心位置等に
より対応可否が異なりますので、
都度ご相談ください。

質量

サイズ

対象ワーク

0～40℃

35～85％RH

腐食性ガス、オイルミスト、
引火性ガス、塵埃のないこと

屋内で直射日光が
当たらない場所

温度

湿度

使用場所

使用周囲
雰囲気

使用環境

位置決めユニット
高精度位置決め ±0.1mm

可搬重量 10kg

加速度 0.06G

衝突検知 300mm

停止位置
繰り返し精度±1mm

359

220220

低速 5
0mm

/sec

中速 4
00mm

/sec

高速 1
,000m

m/se
c

3速切替

前進、後退走行

スロット外側に配置

低速速度ドグ

スロット外側に配置

停止ドグ

スロット2列に配置

高速

スロット内側に配置

中速

進行方向

〔Home〕
①停止ドグでパレット停止
　　　
②パレット到着出力
　　　
③上位コントローラでルートNo.決定
　　　
④パレットにルート情報書き込み
　　　
⑤パレットに発進指令

〔Station〕
①停止ドグでパレット停止
　　　
②パレット到着出力
　　　
③自動機作業
　　　
④自動機作業完了
　　　
⑤パレットに発進指令

〔Station〕
①停止ドグでパレット停止
　　　
②パレット到着出力
　　　
③作業なし確認
　　　
④パレットに発進指令

iFASルート例

製品A

製品B

製品C

製品Ｄ

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

工程1

工程1

工程1

工程1

分岐

分岐

分岐

分岐

コーナ3

⇒

⇒

コーナ5

コーナ1

コーナ1

コーナ1

コーナ1

工程2

工程4

ー

工程6

コーナ2

コーナ2

コーナ2

コーナ2

工程3

ー

工程5

⇒

Home

Home

Home

Home

コーナ4

コーナ6

合流

合流

合流

合流

コーナ7

コーナ7

コーナ7

コーナ7

コーナ8

コーナ8

コーナ8

コーナ8

専用ソフト「iFAS Writer」

ルート情報書き込み 作業あり 作業なし

Station
コントローラ

Home
コントローラ上位

コントローラ

光センサ

速度ドグ停止ドグ 停止ドグ速度ドグ停止ドグ

（例）製品B

作業ありの場所にチェック 通過順序を記入（コントローラID）

工程名などを記入

停止させたい位置に取り付け 切替速度に合わせて取り付け

ID016 ID000 ID001

ID008 ID007 ID006 ID005

ID015 ID014 ID010 ID009 ID004 ID003 ID002

ID013 ID012 ID011

Home コーナ1

コーナ4 工程3 工程2 コーナ3

コーナ７ 合流 工程5

コーナ8

工程4 分岐 工程1 コーナ2

コーナ6 工程6 コーナ5

001

002

003

004

005

006

007

008

009

010

オーダーNo.(Order No.)停止(Stop) ポジション名(Position Name)

Home

Name001

Name002

Name003

Name004

Name009

Name010

Name014

Name015

Name016

メモ(Memo)

Home

コーナ1

コーナ2

工程1

分岐

工程4

工程5

合流

コーナ7

コーナ8

ルート情報は専用ソフト「iFAS Writer」
で作成し、Homeコントローラに書き込
んでおきます。

Homeで製品Bの
搬送ルートを
登録した場合の動き

工程5は作業なしの
ため停止地点として
登録しません。

Homeには最大200ルートの設定ができ、1ルートあたり100地点までの登録が可能です。

65

iFAS

スペック 制御ロジック

220×359×37.5（mm）

2.6kg

ステッピングモータ

自律走行制御コントローラ

光センサ(受発信)

停止センサ

速度切替センサ(3速)

衝突検知センサ

0～999

DC24V(※レーンから受電)

サイズ

重量

駆動源

制御

パレット設定ID

電源

自走式パレット仕様

MAX10kg

MAX1,000mm/sec

±1mm

可搬重量

速度

停止精度

自走式パレット性能

10kg以下

W:300 D:220 H:200（mm）以下を
基本としますが、ワークの重心位置等に
より対応可否が異なりますので、
都度ご相談ください。

質量

サイズ

対象ワーク

0～40℃

35～85％RH

腐食性ガス、オイルミスト、
引火性ガス、塵埃のないこと

屋内で直射日光が
当たらない場所

温度

湿度

使用場所

使用周囲
雰囲気

使用環境

位置決めユニット
高精度位置決め ±0.1mm

可搬重量 10kg

加速度 0.06G

衝突検知 300mm

停止位置
繰り返し精度±1mm

359

220220

低速 5
0mm

/sec

中速 4
00mm

/sec

高速 1
,000m

m/se
c

3速切替

前進、後退走行

スロット外側に配置

低速速度ドグ

スロット外側に配置

停止ドグ

スロット2列に配置

高速

スロット内側に配置

中速

進行方向

〔Home〕
①停止ドグでパレット停止
　　　
②パレット到着出力
　　　
③上位コントローラでルートNo.決定
　　　
④パレットにルート情報書き込み
　　　
⑤パレットに発進指令

〔Station〕
①停止ドグでパレット停止
　　　
②パレット到着出力
　　　
③自動機作業
　　　
④自動機作業完了
　　　
⑤パレットに発進指令

〔Station〕
①停止ドグでパレット停止
　　　
②パレット到着出力
　　　
③作業なし確認
　　　
④パレットに発進指令

iFASルート例

製品A

製品B

製品C

製品Ｄ

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

⇒

工程1

工程1

工程1

工程1

分岐

分岐

分岐

分岐

コーナ3

⇒

⇒

コーナ5

コーナ1

コーナ1

コーナ1

コーナ1

工程2

工程4

ー

工程6

コーナ2

コーナ2

コーナ2

コーナ2

工程3

ー

工程5

⇒

Home

Home

Home

Home

コーナ4

コーナ6

合流

合流

合流

合流

コーナ7

コーナ7

コーナ7

コーナ7

コーナ8

コーナ8

コーナ8

コーナ8

専用ソフト「iFAS Writer」

ルート情報書き込み 作業あり 作業なし

Station
コントローラ

Home
コントローラ上位

コントローラ

光センサ

速度ドグ停止ドグ 停止ドグ速度ドグ停止ドグ

（例）製品B

作業ありの場所にチェック 通過順序を記入（コントローラID）

工程名などを記入

停止させたい位置に取り付け 切替速度に合わせて取り付け

ID016 ID000 ID001

ID008 ID007 ID006 ID005

ID015 ID014 ID010 ID009 ID004 ID003 ID002

ID013 ID012 ID011

Home コーナ1

コーナ4 工程3 工程2 コーナ3

コーナ７ 合流 工程5

コーナ8

工程4 分岐 工程1 コーナ2

コーナ6 工程6 コーナ5

001

002

003

004

005

006

007

008

009

010

オーダーNo.(Order No.)停止(Stop) ポジション名(Position Name)

Home

Name001

Name002

Name003

Name004

Name009

Name010

Name014

Name015

Name016

メモ(Memo)

Home

コーナ1

コーナ2

工程1

分岐

工程4

工程5

合流

コーナ7

コーナ8

ルート情報は専用ソフト「iFAS Writer」
で作成し、Homeコントローラに書き込
んでおきます。

Homeで製品Bの
搬送ルートを
登録した場合の動き

工程5は作業なしの
ため停止地点として
登録しません。

Homeには最大200ルートの設定ができ、1ルートあたり100地点までの登録が可能です。

รางลำเลียงแนวตรงและโมดูลขับเคลื่อนอะลูมิเนียมน้ำหนักเบา�

ใช ้ร ่อง T-Slot ที ่ด ้านล่างสำหรับ
เช่ือมต่อรางลำเลียงและขาต้ังเข้าด้วยกัน 
รวมถึงรองรับการติดต้ังอุปกรณ์เสริม 
เช่น ท่อสายเคเบิล

ลูกกล้ิงอะลูมิเนียม
แรงเสียดทานต่ำ

ขารองรับเป็นโครงสร้าง
อะลูมิเนียม ZF ความแข็งแกร่งสูง

เช่ือมต่อสายเคเบิลระหว่าง
รางลำเลียงท่ีอยู่ติดกัน
(สำหรับจายไฟขณะเคล่ือนท่ี)

โมดูลขับเคลื่อน 4 รูปแบบ ที่ชวยใหสามารถสรางเลยเอาตแบบสามมิติได

หมุนพาเลท 90 องศาเพื่อปล่อยออก 
และรองรับการเปลี่ยนทิศทางได้ทั้งซ้ายและขวา

【จุดแยก】

อ่านเส้นทางที่ถูกบันทึกไว้ในพาเลทและ
กำหนดจุดปลายทางในการปล่อยออก

【จุดรวม】

รับพาเลทตามลำดับการมาถึงและ
ปล่อยออกไปยังรางถัดไปตามลำดับ

【จุดยก】

ยกและลดระดับพาเลทด้วยระยะชัก 
(Stroke) ตั้งแต่ 300 ถึง 2,750 มม.

【จุดเปลี่ยนทิศ】� � � �

ขอมูลจำเพาะของรางลำเลียง (1 เมตร)

ขนาด: 1,000 × 226 × 89 มม.         

น้ำหนัก: 7.8 กก.   

แหล่งจ่ายไฟ: DC24V

การลำเลียงแนวนอน
(เคลื่อนที่วนรอบ)�

การลำเลียงแนวตั้ง�
(เคลื่อนที่วนรอบ)

การลำเลียงระยะไกล 2 จุด 
(เคลื่อนที่แบบง่าย)�

� � �

   ราคาประมาณ 500K THB 

**รวมค่าออกแบบ ประกอบ และติดตั้ง

ระบบลำเลียงระยะทาง 15 เมตร / เคลื่อนที่ไป-กลับ 
พาเลท 1 ตัว�

 ราคาประมาณ 1,500K THB

**รวมค่าออกแบบ ประกอบ และติดตั้ง

ระบบลำเลียง 8 เมตร / ยกขึ้น-ลง ระยะ 500 มม.
พาเลท 8 ตัว / สถานีงาน 5 จุด

ราคาประมาณ 1,600K THB

**รวมค่าออกแบบ ประกอบ และติดตั้ง

ระบบลำเลียงแบบวนรอบ ขนาด 5 × 3 เมตร
พาเลท 8 ตัว / สถานีงาน 8 จุด

*องค์ประกอบภาพรวม

ตัวอยางโครงสรางระบบลำเลียงดวย iFAS

<Product & Service of SUS>
ผลิตภัณฑและบริการของ SUS�����
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www.susbkk.co.th +66 3846 5775~6

info@susbkk.co.th

@SystemUpgradeSolutionBKK 

@susbkk_official


